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Cilindros electromecanicos Serie 6E

Tamanos 32, 40, 50, 63, 80, 100

» Conforme a la norma
ISO 15552

» Sistema de multiples
posiciones con la transmision
del movimiento por
medio de un tornillo de
bolas recirculantes

» Posibilidad de conectar el
motor en linea o paralelo

CILINDROS ELECTROMECANICOS SERIE 6E

» Amplia gama de
= = interfaces del motor

’-‘aa » Pre-lubricacion permanente
- : (libre de mantenimiento)
» Alta repetibilidad de
posicionamiento

Los cilindros de la Serie 6E son actuadores Los cilindros estan equipados con un » Reduccidn de la holgura axial
mecanicos lineales con vastago, en los que iman que hace posible el uso externo
el movimiento giratorio, generado por de sensores magnéticos (Serie CSTy » Posibilidad de uso de
un motor, se convierte en un movimiento (SH), permitiendo operaciones como I~
lineal por medio de un tornillo de bolas posicionamiento o lecturas de carrera sensores magneticos
recirculantes. Disponible en 6 tamarios, la extra a realizarse. La serie 6F esta » Sistema de anti-rotacion
Serie 6E tiene dimensiones basadas en la equipada con kits de interfaz especificos, . ,
norma IS0 15552y por lo tanto, es posible que permiten conectar el motor, integrado del vastago
utilizar los accesorios de montaje de los tanto en linea como en paralelo. Altas » IP40 / IP65
cilindros neumaticos. precisionesy facil montaje hacenala

serie 6E a solucidn ideal para diferentes » Amplia gama de

aplicaciones, especialmente para : ce e

sistemas de multi-posicion. accesorios de fuauon

» Compatible con las
unidades de guia anti-

rotacion de la Serie 45

DATO GENERALES

Construccion cilindro electromecanico con tornillo de bolas recirculantes

Disefio perfil con vastago laminado roscado basados en la norma IS0 15552
Operacion actuador multi-posicidn con movimiento lineal de alta precision

Tamafios 32,40,50, 63, 80,100

Carreras (min - max) 100 + 1500 mm

Funcidn antirotacion con almohadillas anti-friccion en tecnopolimero

Montaje brida delantera / trasera, con pies, con mufion delantero / trasero / giratorio
Montaje de motor en lineay paralelo

Temperatura de funcionamiento  0°C + 50°C
Temperatura de almacenamiento -20°C+ 80°C

Clase de proteccion IP40 / IP65

Lubricacion No es necesario. Se realiza una pre-lubricacion en el cilindro.

Max. contragolpe de inversion 0.02mm

Repetibilidad +0.02

Ciclo de trabajo 100%

Maxima rotacion +0.4°

Uso con sensores externos ranuras en tres lados para sensores modelo CSHy CST

1.05.01 Productos para aplicaciones industriales.

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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TABLA DE CARRERAS ESTANDAR
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Las carreras intermedias estan disponibles bajo peticion.

CARRERAS ESTANDAR

Tamafo 100 200 300 400 500 600 700 800 1000 1200 1500
32 x x x x x
wl
40 x x x x x x x O
Ll
50 x x x x x x x x o
wl
63 x x x x x x x v
wv
80 x x x x x x x S
=
100 x x x x x x x x =
o
wl
=
- @)
EJEMPLO DE CODIFICACION &
]
o
wv
6E 032 BS 0200 PO5 A S
(a4
a
=
6E SERIE 5
0 3 2 TAMANO: 063 =63
032=32 080=80
040 =40 100=100
050=50
B S DISENO:
BS = tornillo de bolas recirculantes
0 2 0 0 CARRERA:
100+ 1200 mm
P05 PASO DE TORNILLO: P25 =25 mm (sdlo para el tamafio 63)
PO5=5mm P32 =32 mm (sdlo para el tamafio 80)
P10=10 mm P40 = 40 mm (s6lo para el tamaiio 100)
P16 =16 mm (s6lo para el tamaiio 40)
P20 =20 mm (s6lo para el tamaiio 50)
A CONSTRUCCION:
A = estandar con tuerca de vastago
VERSION:
=1P40 (no disponible para tallas 80 y 100)
P =1P65
(___)=barrade piston extendidade ___mm
CARACTERISTICAS MECANICAS
Size 32 32 40 40 40 50 50 50 63 63 63 80 80 80 80 100 100 100 100
BS screw diameter [mm] 12 12 16 16 16 20 20 20 25 25 25 32 32 32 32 40 40 40 40
BS screw pitch(p) [mm] 5 10 5 10 16 5 10 20 5 10 25 5 10 20 32 5 10 20 40

Dynamic load [N] 6600 4400 12000 8500 9150 14900 11300 7800 17700 20500 11300 26300 52500 28200 26100 35100 55900 45300 55900

coefficient (C)

Max admissible [N] 525® 440® 950® g850W 1070W 1180W 1130W 980"W 1405®@ 2050®W 1535® 2085M 5250® 3550® 3845M 2785M 5590# 5705% 8875
load (C_,)

Max applicable [Nm] 2.50 2.80 5.50 6.50 8.20 9.10 10.90 13.60 16.60 19.90 24.90 30 36 30 36 60 60 60 60

torque

Max linear [m/s] 0.56 1.12 0.42 0.84 1.33 0.33 0.67 1.33 0.27 0.53 1.33 0.23 0.47 0.94 1.50 0.19 0.38 0.75 1.50

speed *

Max rotational [rpm] 6670 6670 5000 5000 5000 4000 4000 4000 3200 3200 3200 2810 2810 2810 2810 2250 2250 2250 2250

speed

Max acceleration  [m/s?] 25 25 25 25 25 25 25 25 25 25 25 25 25 25 25 25 25 25 25
*varia de acuerdo a la carrera (ver graficos representando la maxima velocidad del cilindro)

Productos para aplicaciones industriales. 1.05.02

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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I MATERIALES SERIE 6E

ACTUACION ELECTRICA 2019

LISTA DE COMPONENTES

PARTES MATERIALES
1.Tuerca de vastago Acero zincado

2. Sello vastago PU

3. Buje Tecnopolimero
4. Cabezal delantero Aluminio anodizado
5.Vastago Acero inoxidable
6.1man

Plastoferrita

7. Extrusion de perfil

Aluminio anodizado

8.Tornillo del elemento de guia BS

Aluminio

9. Sello de final carrera

NBR

10. Rodamiento

Acero

11. Cabezal trasero

Aluminio anodizado

12.Tornillo de bola

Acero

1.05.03

Productos para aplicaciones industriales.
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ACCESORIOS PARA CILINDROS SERIE 6E

Y=

Articulacion esférica Tuerca vastago Perno Mod. S Basculante con artic. Placa de acoplamiento
Mod. GY Mod. U esferica Mod. R Mod. GKF

Horquilla con rotula Mufion macho de 90° Combinacion de Placarectangular frontal ~ Horquilla autoalineante
Mod. GA Mod. zC accesorios Mod. C+L+S Mod. D-E Mod. GK

CILINDROS ELECTROMECANICOS SERIE 6E

Pie de montaje Basculante trasero Horquilla Mod. G Basculante trasero macho Montaje lateral
Mod. B-6E hembra Mod. Cy C-H Mod. L Mod. BG

Campana para conexion Brida para conexion axial  Kit para conexion axial Kit para conexion paralela
axial Mod. (M Mod. FM Mod. AM Mod. PM

Basculante delantero Soporte para basculante Guias anti-giro
Mod. FN Mod. BF Serie 45

Todos los accesorios son suministrados por separado, a excepcion de la tuerca de bloqueo para el vastago del piston Mod. U

Productos para aplicaciones industriales. 1.05.04
Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com. —_—
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COMO CALCULAR LA VIDA DEL CILINDRO

Para realizar un correcto dimensionamiento del cilindro Serie 6E,
usted necesita considerar algunos hechos.

Entre ellos, los mas importantes son:

- Dindmica del sistema

- Ciclo de funcionamiento y pausa

- Ambiente de trabajo

- Requisitos generales de rendimiento: repetibilidad, precision,
consistencia, etc.

w
Nej
§ CALCULAR LA VIDA util EN ROTACIONES & 3
w dénde. LT‘ = (—) 106
3 : Fpn - fw
o
= L = Vida dtil del cilindro en ndmero de rotaciones del tornillo de
o bolas BS
=) C = Coeficiente dinamico de carga del cilindro [N]
% F_=Fuerza axial promedio aplicada [N]
E f, = Coeficiente de seguridad segun las condiciones de trabajo
wv
o
[a'
% CALCULO DE LA VIDA Util EN KM L, ss Ly -p
= . . km = e
S donde: 106
L., = Vida dtil del cilindro en km [km]
p = paso del tornillo de bolas BS [mm)]
CALCULO DE LA VIDA (til EN HORAS Ly= Ay
ddonde: Ny * 60
L, = Vida dtil del cilindro en horas
n, = nimero medio de revoluciones del tornillo de bolas BS [Rpm]

APLICACION ACELERACION [ m/s? ] VELOCIDAD [ m/s] CICLO DE TRABAIO COEFICIENTE,,
liviana <5.0 <0.5 <35% 1.0+1.25
normal 5.0 +15.0 0.5+1.0 35% + 65% 1.25+1.5
pesada >15.0 >1.0 >65% 1.5+3.0

1.05.05 Productos para aplicaciones industriales.
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I ANALISIS DEL CICLO DE TRABAJO Y LAS PAUSAS DEL SISTEMA

El analisis del ciclo de trabajo y de las
pausas del sistema es esencial para
calcular el promedio de las cargas axiales
Fmy el nimero de revoluciones medias
nm que acttan sobre el cilindro.
Normalmente, el ciclo de trabajo se
compone por fases y por cada fase,
podemos tener una aceleracion, velocidad
constante o desaceleracion.

CALCULO DEL PROMEDIO
DE LA FUERZA AXIAL

CALCULO DEL PROMEDIO
DELNUMERO DE REVOLUCIONES

La tabla que se muestra a continuacion,
indica los valores de aceleracion,
velocidad y desaceleracion para cada fase.

3 (Fa13 Moy *tar) + (Fvcl3 “Myer * toer) + (Fd13 Mgy tag) + ot (Fan3 *Nan * tan) + (F;z:n3 *Tyen * tyen) T (Fd113 “Man " tan)

Fn =

(May * tar) + (e * tuer) + (az * tag) + ot (Mo * tan) + My * toen) + (an * tan)

= {(nm “ta1) + Myt “ tyer) + (Maa " tar) + o+ (Man " tan) + (pen * tyen) + (Nan - tdn)}
=

tar +tyer Htar + ot tan +tyen +tan

F[N] n[rpm] tiempo %
FASE 1 Aceleracion Fal nal tal
Velocidad constante Fucl nvcl tucl
Desaceleracion Fd1 ndl td1
FASE 2 Aceleracion Fa2 na2 ta2
Velocidad constante Fvc2 nve2 tvc2
Desaceleracion Fd2 nd2 td2
FASE“n-1"  Aceleracion Fan-1 nan-1 tan-1
Velocidad constante Fven-1 nven-1 tvcn-1
Desaceleracion Fdn-1 ndn-1 tdn-1
FASE “n" Aceleracion Fan nan-1 tan-1
Velocidad constante Fven nven-1 tven-1
Desaceleracion Fdn ndn-1 tdn-1
TOTAL 100%
I EJEMPLO DE APLICACION
Fase 1 Fay =142 N; Fye1 = 98N; Fa =54N;
Ng1 = 630 rpm; Nye1 = 1260 rpm; ng; = 630 rpm;
tay = 0,7 %; tyer = 12,9 %; tay = 0,7 %;
Fase 2 F,; = 616 N; Fyez = 589 N; Fy =562 N;
Ngp = 450 rpm; Nyez = 900 rpm; Ngy = 450 rpm;
tez =48 %; tyez =333 %; ta = 48%;
Fase 3 Fa3 =997 N; Fyez = 981 N; Fg3 =965 N;
Ngz = 240 rpm; Nyez = 480 rpm; ngz = 240 rpm;
tes = 7,1 %; t,c3 = 28,6 %; tas =7,1%;

de esta manera es posible determinar:

Concluyendo sabemos que:

Ky = (F3 Mgy * tar) + (Bt * Mper * tyer) + (F31 Mgy fdl)

Ky = (F "Mz taz) + (Fip * Mz * boea) + (Fiz "Mz * taz)

K3 = (F33 " N3 * taz) + (Fies * Tyes * tus) + (Fia * Mz * tas)

B =" M:s%ﬁu\/
m (g +ny +13) ’

Ny = (a1 " tar) + (Myer " tyer) + (Mas ~ tar)
N = (Naz * taz) + (Mwcz * tucz) + (a3 * ta3)
N3 = (Mg3 " ta3) + (Mucs * tuez) + (Mas ~ taz)

Ty = tay + tyer + tas
Tz =taz + tyez +taz
T3 = taz + tyez + taz

_mtnpt+ng
Ny = 77,1 T AT 685,7 rpm
F[N] n[rpm] tiempo %

FASE1  Aceleracion 142 630 0.7

Velocidad constante 98 1260 12.9

Desaceleracion 54 630 0.7
FASE 2 Aceleracion 616 450 4.8

Velocidad constante 589 900 33.3

Desaceleracion 562 450 4.8
FASE3  Aceleracion 997 240 7.1

Velocidad constante 981 480 28.6

Desaceleracion 965 240 7.1

TOTAL 100.0

Productos para aplicaciones industriales.

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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CALCULO DEL PAR MOTOR [NM]

F, = Fuerza total que actla desde el exterior [N]
F. = Fuerza aplicada externamente [N]

g = Aceleracidon gravitacional (9.81 m / s?)

m, = Masa del cuerpo a mover [kg]

u = Coeficiente de friccion de la guia de soporte
p = Paso del husillo a bolas [mm)]

C,, = Parmotor debido a agentes externos [Nm]

J,or = Momento de inercia de los componentes rotativos [kg - m2]

J. =Momento de inercia de los componentes rotativos de longitud fija [kg - m?]
), = Mozmento deinercia de los componentes rotativos de longitud variable
[kg-m?]

K, = Coeficiente de inercia de los componentes rotativos de longitud variable
[kg-mm2 /mm]

C = Carrera del vastago [mm]

w = aceleracion angular [rad / s2]

a = Aceleracion lineal del husillo de bolas [m / 52]

C,, = Parmotor debido a los componentes rotativos [Nm]

F,, = Fuerza generada por la traslacién de los componentes trasladados [N]

F,. = Fuerza generada por la traslacion de los componentes trasladados de longitud fija [N]

F., = Fuerza generada por la traslacion de componentes de trasladados de longitud variable [N]
m,, = Masa de elementos trasladados con longitud fija [kg]

K,, = Coeficiente de masa de elementos trasladados de longitud variable [kg / mm]

ACTUACION ELECTRICA 2019

Cror = Cm1+ Cuz + Cys
Fa=Fg+p-mg-g

C = &
M1 21000

Jror = Up +Jy) - 1078

Jv=Ky:C
 a-2m-1000
o= —

14

Cuz =Jror- @

Frp = Frp + Fry
Frg=mg -a

Fry =Kpy-C-a

C,= par motor debido a los elementos trasladados [Nm] Cue = Frrp
M3 = 2m-1000
Valores de masas y momentos de inercia de componentes fijos y rotativos de 6E
Tamafio JF[kg:mm?] KV [ kg:mm?/mm ] mCl[kg] KTV [ kg/m]
32 2.88 0.02 0.15 0.79
40 7.92 0.05 0.43 0.98
50 21.77 0.12 0.70 1.13
63 66.35 0.30 1.07 1.38
80 230.89 0.81 2.25 1.87
100 526.49 1.98 3.94 2.37

1.05.07

Productos para aplicaciones industriales.
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Vida del cilindro de acuerdo al promedio de la fuerza axial aplicada

g 2.100 g3.500
[T [T
1.800 3.000
1.500 2.500
1.200 2.000 - =
—40x5 x
% —32x5 ~_ | ! ].. 40x10 I
900 444444 32x10 1.500 .. . _ n
i ---40x16 S
- =
T
o
w
600 1.000 %
[a's
G
-
300 500 o
o
o
a
=
0 0 O
0 2.000 4.000 6.000 8.000 10.000 0 2.000 4.000 6.000 8.000 10.000
L (km) L (km)
Tamafio 32 Tamafio 40
F =fuerza axial [N] F =fuerza axial [N]
L = vida util [km] L = vida util [km]
* Curvas calculadas con fw =1 * Curvas calculadas con fw =1
= 7.000 Z 7.000
[T w
6.000 6.000
5.000 5.000
4.000 4.000
—63x5
------ 63x10
3.000 3.000 ---63x25
2.000 2000 =T --
1.000 1.000
0 0
0 2.000 4.000 6.000 8.000 10.000 0 2.000 4.000 6.000 8.000 10.000
L (km) L (km)
Tamafio 50 Tamafio 63
F =fuerza axial [N] F = fuerza axial [N]
L = vida util [km] L = vida util [km]
* Curvas calculadas confw =1 * Curvas calculadas confw =1
Productos para aplicaciones industriales. 1.05.08

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.



<

CAMOZZI1

Automation

CILINDROS ELECTROMECANICOS > CILINDROS ELECTROMECANICOS SERIE 6E

Vida del cilindro segun la fuerza axial media aplicada

g 14.000
w

12.000

10.000

8.000

. :

---80x20

-
\‘\\‘- ~. ~. o 80X32

4.000

2.000

0 2.000 4.000 6.000 8.000 10.000

L (km)

Tamafio 80

F = Fuerza Axial [N]
L =vida [km]

* Curvas calculadas confw =1

Velocidad maxima del cilindro segun su carrera

1,20

V (m/s)

1,05 2

0,90 2

0,75 S

0.60 AN —32x5

—-32x10
0,45 S

0,30

0,15

0,00

200 300 400 500

C (mm)

Tamafio 32

v =velocidad [m/s]
c=carrera [mm)]

1.05.09

ACTUACION ELECTRICA 2019

g 21.000

18.000

15.000

12.000

—100x5

++100x10
. ] ---100x20
--100x40

9.000

6.000

3.000

0 2.000 4.000 6.000 8.000 10.000

L (km)

Tamafio 100

F = Fuerza Axial [N]
L =vida [km]

* Curvas calculadas confw =1

0,80 ‘\ —A40x5

---40x16

0,60

0,40

0,20

0,00

200 300 400 500 600 700

C (mm)

Tamafio 40

v =velocidad [m/s]
c=carrera [mm]

Productos para aplicaciones industriales.
Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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Velocidad maxima del clilindro de acuerdo a la carrera

CILINDROS ELECTROMECANICOS > CILINDROS ELECTROMECANICOS SERIE 6E

@ 1,60 2 1,60
£ E
> >
1,40 1,40
1,20 1,20 -
1,00 1,00
0,80 —50x5 0,80 —63x5
N 50x10 | N e 63x10
---50x20 . --63x25
0,60 . 0,60 I
0,40 0,40 -
0,20 0,20
0,00 0,00
0 200 400 600 800 1000 0 300 600 900 1200
C (mm) C (mm)
Tamafio 50 Tamafio 63
V =velocidad [m/s] V =velocidad [m/s]
c=carrera[mm] c=carrera[mm]
- 1,60 2 1.60
£ E
D \‘ > \\\
1,40 N 1,40 N
\‘ ‘\
1,20 % 1,20 !
1,00 kY 1,00
B —80x5 —100x5
0.80 N goxto 80 oo | 100x10
---80x20 . ---100x20
0.60 --80x32 0.60 . | --100x40
0,40 0,40
0,20 0,20
0,00 0,00
0 300 600 900 1200 1500 0 300 600 900 1200 1500
C (mm) C (mm)
Tamafio 80 Tamafio 100
V =velocidad [m/s] V = velocidad [m/s]
c=carrera [mm] c=carrera [mm]
Productos para aplicaciones industriales. 1.05.10
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Fuerza maxima del cilindro de acuerdo a la carrera

g 1250 g 3500
[T [T
1000 2800
750 2100
w
Nej
w
o _
w —32x5 40x5
A o 40x10
& x10 40x16
= 500 1400
=
T
o
w
=
o
o
—
et 250 700
o
wv
o
[a'
a
=
O 0 0
0 100 200 300 400 500 0 100 200 300 400 500 600 700
C (mm) C (mm)
Tamafio 32 Tamafio 40
F = fuerza axial estatica [N] F = fuerza axial estatica [N]
c=carrera [mm] c=carrera [mm]
g 6000 g 9000
[T [T
4800 7200 \\
3600 5400 \
—50x5 —63x5
50x10 63x10
=50x20 | N | 63x25
2400 3600
1200 1800
0 0
0 200 400 600 800 1000 0 300 600 900 1200
C (mm) C (mm)
Tamafio 50 Tamafo 63
F = fuerza axial estatica [N] F = fuerza axial estatica [N]
c=carrera [mm)] c=carrera [mm)]
1.05.11 Productos para aplicaciones industriales.
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Fuerza maxima del cilindro de acuerdo a la carrera

Z 14000 Z 20000
[ [T
11200 16000
8400 12000
w
Nej
wl
—@80-5 —100 -5 o
@80 - 10 @100 - 10 A
@280 - 20 @100 - 20 3
5600 @80 - 32 8000 @100 - 40 o
=
o
w
=
o
[a'
—
2800 4000 b
o
wv
o
o
a
=
0 0 o
0 300 600 900 1200 1500 0 300 600 900 1200 1500
C (mm) C (mm)
Tamafio 80 Tamafio 100
F = fuerza axial estatica [N] F = fuerza axial estatica [N]
c=carrera [mm] c=carrera [mm]
I Cilindros Serie 6E
SW3  SW1 L1 SW2 Pl
\ VD VA RT Y3
Y2
1= / L |
"JI:Z:§A ’7’4@ 77777777777777777777 | u-| oo “—’E /7'7 >—>‘__
JREE|
AM | WH_| N BG
- N
+ = afiadir la carrera 2.
7)
F1 F2 BG A

DIMENSIONES

Tamafio AM B BG E F F1 F2 F3 KK 1 L2+ L3 MM N R RT PL SW1 SwW2 SW3 TG VAVD Y Y1 Y2Y3WH 2Z+ pesocarrera0[g] peso carrera[kg/m]
32 22 30 16 46.5 8 = - - M10x1.25 20 125 5.5 18 26 13 Mé6 21 10 G1/8 17 325 6 4 - - - - 30 155 1175 3.77

40 24 35 16 55.4 10 - - - M12x1.25 22 142 5.5 22 27 135 M6 24 13 G1/8 19 38 6 4 - - - - 33 175 1395 5.30

50 32 40 16 64.9 12 - - - M16x1.5 26 17355 25 36 16 M8 30 17 G1/8 24 465 7 4 - - - - 38 211 2280 6.03

63 32 4516 75 15 - - - M16x1.5 29 201 5.5 30 36 28 M8 38 17 G1/8 24 565 7 4 - - - - 42 2425 3500 9.77

80 40 55 18 93 19 10.5 18 49 M20x1.5 35 211 - 40 39 30 M10 39 22 Gl/4 30 72 8 8 M6 10 3 12 49 260 6440 13.70

100 40 65 18 115 24 13 18 62 M20x1.5 38 232 - 50 44 40 M10 42 22 Gl/4 30 89 8 8 M8 12 3 16 51 283 10725 20.50
Productos para aplicaciones industriales. 1.05.12

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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I Campana para la conexidon axial Mod. CM

Material: aluminio anodizado

XT+

FL |
T — |
Suministrado con: - &
1x campana 3 —
4x tornillos <ﬂ A
Ll = 2 o
ﬁ +=afiadir la carrera M Q
o
wl —
wv
n A
o
=
=
<
o
w
=
o
&
—
o
w
4
wl
wv
o
&
a
=
=
O
DIMENSIONES
Mod. Tamafo XT E 4,0 TG FL oL SM T D RT 1 Peso (g)
CM-6E-32 32 201 46.5 42 32.5 46 29 32 4 37 M3 9 100
CM-6E-40 40 224 55.4 52 38 49 36 37 4 43 M3 9 150
CM-6E-50 50 267 64.9 58 46.5 56 39 42 4 49 M4 9 225
CM-6E-63 63 306.5 75 60.5 56.5 64 48 47 4 54 M4 9 280
I Brida para conexion axial Mod. FM
Material: aluminio anodizado
E
A
=
Suministrado con: -
1x brida ] T
. . o 1 -t
1x montaje flexible w | 1 H = al
4xtornillos = (AR et [ n e = -1
(] 1
N sp
+=afiadir la carrera —
Fw1 YR - __PF
N
= A
fre
DIMENSIONES
Mod. Tamaiio Montaje Motor XR ,C7 PF IT b M® E R TF FWl 7D  SP ,SFW2  DC DM Peso (g)
FM-6E-32-0100 32 CM-6E-32  MTB-010-... 210 30 6 11 9 32 42 29 31.8 M3 37 6 3.5 8 8 65
FM-6E-32-0023 32 CM-6E-32 MTS-23-... 208 38.1 5 9 7 32 56.4 29 47.1 M4 37 5 3.5 8 6.35 140
FM-6E-40-0400 40 CM-6E-40  MTB-040-... 242 50 3.5 20 18 37 60 33 49.5 M5 43 3D 3.5 10 14 140
FM-6E-40-0023 40 CM-6E-40 MTS-23-... 231 38.1 5 9 7 37 56.4 33 47.1 M4 43 5 3.5 10 6.35 215
FM-6E-50-0400 50 CM-6E-50  MTB-040-... 284 50 6 19 17 42 60 37 49.5 M5 49 14 4.5 12 14 210
FM-6E-50-0024 50 CM-6E-50 MTS-24-... 274 38.1 3 9 7 42 58 37 47.1 M4 49 4 4.5 12 8 190
FM-6E-63-0750 63 CM-6E-63  MTB-075-... 332.5 70 6 28 26 47 80 43 63.6 Mé6 54 24 4.5 15 19 565
FM-6E-63-0024 63 CM-6E-63 MTS-24-... 313.5 38.1 5 9 7 47 60.5 43 47.1 M4 54 5 4.5 15 8 200
1.05.13 Productos para aplicaciones industriales.

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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ACTUACION ELECTRICA 2019

I Kit para conexion axial Mod. AM

CILINDROS ELECTROMECANICOS > CILINDROS ELECTROMECANICOS SERIE 6E

P32-40-50-63

Suministrado con:

1x montaje

1xbrida

1x acoplamiento flexible

4x tornillos para montar el

cilindro_ #80-100

4x tornillos para montar el w

motor
Mod. Tamano Motor ,OM E F F1 F2 F3 Y Y1 Y2 Y3 XW Peso (g) n
AM-6E-32-0100 32 P40 MTB-010-... 8 46.5 42 = = = = = = = 55 165 0.78
AM-6E-32-0100P 32 IP65 MTB-010-... 8 46.5 42 - - - - - - - 55 165 0.78
AM-6E-32-0023 32 P40 MTS-23-... 6.35 46.5 56.4 = = = = = = = 53 240 0.78
AM-6E-32-0023P 32 IP65 MTS-23-... 6.35 46.5 56.4 - - - - - - - 53 240 0.78
AM-6E-32-0024P 32 IP65 MTS-24-... 8 46.5 60 = = = = = = = 53.5 240 0.78
AM-6E-40-0400 40 P40 MTB-040-... 14 55.4 60 - - - - - - - 67 290 0.78
AM-6E-40-0400P 40 IP65 MTB-040-... 14 55.4 60 = = = = = = = 67 290 0.78
AM-6E-40-0023 40 P40 MTS-23-... 6.35 55.4 56.4 - - - - - - - 56 365 0.78
AM-6E-40-0023P 40 IP65 MTS-23-... 6.35 55.4 56.4 = = = = = = = 56 365 0.78
AM-6E-40-0024P 40 P65 MTS-24-... 8 55.4 60 - - - - - - - 55 365 0.78
AM-6E-50-0400 50 P40 MTB-040-... 14 64.9 60 = = = = = = = 73 435 0.78
AM-6E-50-0400P 50 P65 MTB-040-... 14 64.9 60 - - - - - - - 73 435 0.78
AM-6E-50-0750P 50 IP65 MTB-075-... 19 64.9 80 = = = = = = = 86 746 0.78
AM-6E-50-0024 50 P40 MTS-24-... 8 64.9 58 - - - - - - - 63 415 0.78
AM-6E-50-0024P 50 1P65 MTS-24-... 8 64.9 58 = = = = = = = 63 415 0.78
AM-6E-50-0034P 50 IP65 MTS-34-... 14 64.9 86 - - - - - - - 83 785 0.78
AM-6E-63-0750 63 1P40 MTB-075-... 19 75 80 = = = = = = = 90 845 0.78
AM-6E-63-0750P 63 IP65 MTB-075-... 19 75 80 - - - - - - - 90 845 0.78
AM-6E-63-0024 63 1P40 MTS-24-... 8 75 60.5 = = = = = = = 71 480 0.78
AM-6E-63-0024P 63 IP65 MTS-24-... 8 75 60.5 - - - - - - - 71 480 0.78
AM-6E-63-0034P 63 IP65 MTS-34-... 14 75 86 = = = = = = = 88 1025 0.78
AM-6E-80-1000P 80 IP65 MTB-100-... 24 93 130 15 18 49 M6 10 3.1 12 112.5 2510 0.78
AM-6E-80-0034P 80 IP65 MTS-34-... 14 93 93 15 18 49 Mé6 10 Zall 12 94.5 1885 0.78
AM-6E-100-1000P 100 IP65 MTB-100-... 24 115 130 15 18 62 M8 12 3.1 18 115.5 3465 0.78
AM-6E-100-0034P 100 IP65 MTS-34-... 14 115 93 15 18 62 M8 12 3.1 18 97.5 2840 0.78

Productos para aplicaciones industriales. 1.05.14

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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CILINDROS ELECTROMECANICOS > CILINDROS ELECTROMECANICOS SERIE 6E

ACTUACION ELECTRICA 2019

1N
DC

Mod. Clase de proteccion XE+ FL F E DC LC cc FL F2 F3 Y YL Y2 Y3 DS LS Peso(g)
AR-6E-50-R060P 50 IP65 GB-060 288.2 77.2 = 64.9 40 3 52 = = = = = = = 14 35 630
AR-6E-63-R060P 63 IP65 GB-060  339.3 88.6 - 75 40 4 52 - - - - - - - 14 35 1100
AR-6E-80-R080P 80 IP65 GB-080 358 98 = 93 60 5 70 15 18 49 6 10 31 12 20 40 2090
AR-6E-100-R120P 100 IP65 GB-120  399.8 116.8 125 115 80 5 100 15 18 62 8 12 31 18 25 55 3800
1.05.15 Productos para aplicaciones industriales.
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ACTUACION ELECTRICA 2019

I Kit para conexion paralela Mod. PM

ELkitincluye:

1x tapa delantera

1x tapa trasera

2x poleas

2x juegos de fijacion

1x correa dentada

1x unidad de traccion de corr.
4x tornillos para la parte
lateral del cilindro

4x tornillos traseros de la tapa
+arandelas de sellado

6x tornillos de fijacion de

la tapa

3xsellos

1x tapon de cierre

4x arandelas de sellado del
motor

CILINDROS ELECTROMECANICOS > CILINDROS ELECTROMECANICOS SERIE 6E

Mod. G3 A F Gl G2 B C 6 n
PM-6E-32-0100P 32 IP65 = MTB-010-... = 122 54 35 39.5 26.5 65 32.5 450 0.62
PM-6E-32-0024P 32 P65 - MTS-24-... 30 122 54 35 39.5 26.5 65 32.5 450 0.62
PM-6E-40-0400P 40 IP65 = MTB-040-... = 154 67 46 50.5 30 90 38 960 0.62
PM-6E-40-0024P 40 P65 - MTS-24-... - 154 67 46 50.5 30 90 38 960 0.62
PM-6E-50-0400P 50 IP65 = MTB-040-... = 174 77 48 53.5 34.5 105.5 46.5 1375 0.62
PM-6E-50-0034P 50 IP65 - MTS-34-... 44.5 174 77 48 53.5 34.5 105.5 46.5 1375 0.62
PM-6E-50-R060P 50 IP65 GB-060 MTB-040-... = 174 77 48 53.5 34.5 105.5 46.5 1375 0.62
PM-6E-63-0750P 63 P65 - MTB-075-... - 192 87 50 55.5 41 107 56.5 1675 0.62
PM-6E-63-0034P 63 IP65 = MTS-34-... = 192 87 50 55.5 41 107 56.5 1675 0.62
PM-6E-63-R060P 63 P65 GB-060 MTB-040... - 192 87 50 55.5 41 107 56.5 1675 0.62
PM-6E-80-1000P 80 1P65 = MTB-100-... = 310 135 70 77 65 180 72 4457 0.62
PM-6E-80-0034P 80 1P65 - MTS-34-... - 310 135 70 77 65 180 72 4457 0.62
PM-6E-80-R080P 80 IP65 GB-080 MTB-075-... = 310 135 70 77 65 180 72 4457 0.62
PM-6E-100-1000P 100 IP65 - MTB-100-... - 310 135 70 77 65 180 89 4457 0.62
PM-6E-100-0034P 100 IP65 = MTS-34-... = 310 135 70 77 65 180 89 4457 0.62
PM-6E-100-R080P 100 IP65 GB-080 MTB-075-... - 310 135 70 77 65 180 89 4457 0.62
Productos para aplicaciones industriales. 1.05.16

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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Automation

w Fourni avec AE

j 2 pieds

= 2 bagues de centrage

e 8vis

A )

o &

=

=

T

o

! x| o L

Z () —

o

-2

—

()

w

o

wv

o

=

a

=

=

[w]
Mod. XA AH AT ,AB SA ER TR AE
BA-6E-80 80 283.85 68.5 22 10.5 215.5 150 120 39 630
BA-6E-100 100 306.85 79.5 22 10.5 234 170 140 44 800

1.05.17 Productos para aplicaciones industriales.

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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ACTUACION ELECTRICA 2019

I Pie de montaje Mod. B-6E

Material: acero galvanizado

Suministrado con:

2x pies

8x tornillos

CILINDROS ELECTROMECANICOS > CILINDROS ELECTROMECANICOS SERIE 6E

+ = afadir la carrera

E
XA +
AB T
- )
O m/ NI T
< AU, AQ
SA +
H U
H il
— I—
)
{4
—= —
i
0
D
—
Mod. Tamafo SA XA AH TG TR AT AU AO SAB ER E Peso (g)
B-6E-32 32 164 174.5 32 32.5 65 4 19.5 12,5 6.6 79 46.5 275
B-6E-40 40 181 194.5 36 38 75 4 19.5 12.5 6.6 90 55.4 340
B-6E-50 50 223 236 45 46.5 90 5 25 15 9 110 64.9 635
B-6E-63 63 251 267.5 50 56.5 100 5 25 15 9 120 75 755
B-6E-80 80 278 293.5 68.5 72 120 6 33.5 17.5 10.5 140 93 1300
B-6E-100 100 299 316.5 79.5 89 140 6 33.5 17.5 10.5 170 115 1800
Productos para aplicaciones industriales. 1.05.18

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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I Basculante delantero Mod. FN

Material: acero galvanizado

K n
TY
Suministrado con: ] =
1x basculante con cara plana = . @
4x tornillos % {O)—— R ——— A L ,,}_ =
- = N T =
O
Ll
o -
wl
n XH
v
o
=
=
<L
o
wl
=
o
&
—
o
[WE)
4
wl
wnv
(@]
(a4
a
=
=
O
Mod. [4] TK Y XH us L ™ ,1D R fuerza de torque
FN-32 32 14 6.5 23.5 46 12 50 12 1 5Nm
FN-40 40 19 9 24 59 16 63 16 1.5 5Nm
FN-50 50 19 9 29 69 16 75 16 1.6 10Nm
FN-63 63 24 11.5 30.5 84 20 90 20 1.6 10Nm
FN-80 80 24 11.5 34.5 102 20 110 20 1.6 15Nm
FN-100 100 29 14 37 125 25 132 25 2 15Nm
I Soportes para basculante delantero Mod. BF
Material: aluminio
o=
Ll . -
@&
B2 -
[aa]
Suministrado con: _‘:“
2x soportes ! i ] -
= 1 L B . e— -
x | | T
prs
) I
HB
TH
uL
Mod. [4] 4R NH C B3 TH uL FK FN Bl B2 HB
BF-32 32 12 15 7.5 3 32 46 15 30 6.8 11 6.6
BF-40-50 40-50 16 18 9 3 36 55 18 36 9 15 9
BF-63-80 63-80 20 20 10 3 42 65 20 40 11 18 11
BF-100-125 100-125 25 25 12.5 3.5 50 75 25 50 13 20 14
1.05.19 Productos para aplicaciones industriales.

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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ACTUACION ELECTRICA 2019

I Placa rectangular frontal Mod. D-E

Suministrado con:

Material: aluminio

7B+

CILINDROS ELECTROMECANICOS > CILINDROS ELECTROMECANICOS SERIE 6E

MF

1xPlaca :‘”‘
4x tornillos 7@% -+ W o
+=afadir la carrera |
Mod. Tamafo w MF ZB+ TF R UF E FB fuerza de torque
D-E-41-32 32 20 10 155 64 32 86 45 7 6Nm
D-E-41-40 40 23 10 175 72 36 88 52 9 6Nm
D-E-41-50 50 26.5 12 211 90 43 110 63 9 13Nm
D-E-41-63 63 30 12 242.5 100 50 116 73 9 13Nm
D-E-41-80 80 30 16 260 126 63 148 95 12 15Nm
D-E-41-100 100 35 16 283 150 75 176 115 14 15Nm
I Montaje lateral Mod. BG
Material: aluminio
D2
T £
T = T
| Ll ! - T
H . H
D1
Suministrado con: A2
2x abrazaderas A1 1
el 6 o
T
'*'*'*'*'*'*'*'*'*'*'*'*" ************ —f—— o o
O] [=NC)
J»P —
E2
Mod. Tamafo (1 El E2 P Al A2 B Tornillo ,01 402 H1 H2 Peso (g)
BG-6E-32 32 35 71 70 10 40 50 58.5 M4 4.5 7.5 13.5 4.5 80
BG-6E-40 40 35 82 70 10 40 50 67.5 M5 5.5 9 16.9 5.5 105
BG-6E-50 50 35 93 70 10 40 50 76.5 M6 6.5 10.5 19.4 6.5 125
BG-6E-63 63 35 103.5 70 10 40 50 87 M6 6.5 10.5 18.9 6.5 125
BG-6E-80 80 45 131 90 17.5 50 60 111.6 M8 8.5 14 22.5 8.5 260
BG-6E-100 100 50 153 90 17.5 50 60 133.6 M8 8.5 14 28 8.5 300
Productos para aplicaciones industriales. 1.05.20

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.

20

<

CAMOZZI1

Automation

CILINDROS ELECTROMECANICOS SERIE 6E



¢«

CAMOZZI1

Automation

CILINDROS ELECTROMECANICOS SERIE 6E

CILINDROS ELECTROMECANICOS > CILINDROS ELECTROMECANICOS SERIE 6E

I Basculante trasero macho Mod. L

Material: aluminio

[ 10

ACTUACION ELECTRICA 2019

21

q
Suministrado con:
1x basculante macho
4x tornillos m &
+=afiadir la carrera I
<Nttt = — - O)=
L
FL
XD +
Mod. Tamafo 4D L FL XD+ MR E EW fuerza de torque
L-41-32 32 10 12 22 212 10 45 26 6Nm
L-41-40 40 12 15 25 246 13 53.5 28 6Nm
L-41-50 50 12 15 27 286 13 62.5 32 13Nm
L-41-63 63 16 20 32 324.5 17 73 40 13Nm
L-41-80 80 16 24 36 373 17 92 50 15Nm
L-41-100 100 20 29 41 401 21 108.5 60 15Nm
I Basculante trasero hembra Mod. Cy C-H
Material: aluminio
T
) ©
I
Suministrado con: 5 1
1x basculante hembra
4x tornillos
©
+=afadir la carrera j
T
______ R ))5
XD +
Mod. Tamafo ,D L FL XD+ MR E (B uB fuerza de torque
C-41-32 32 10 12 22 212 10 45 26 45 6Nm
C-41-40 40 12 15 25 246 12 53.5 28 52 6Nm
C-41-50 50 12 15 27 286 13 62.5 32 60 13Nm
C-H-41-63 63 16 20 32 324.5 17 73 40 70 13Nm
C-H-41-80 80 16 24 36 373 17 92 50 90 15Nm
C-H-41-100 100 20 29 41 401 21 108.5 60 110 15Nm
1.05.21 Productos para aplicaciones industriales.
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I Combinacion de accesorios Mod. C+L+S

Material: aluminio

[ 1

+=afladir la carrera

wl
O
[t=] = | wl
&) v
N I ¥ S
L6 S
E =
L
o
wl
=
o
&
—
o
wl
=
Ll
(V2
o
(a4
a
=
=
O
DIMENSIONES
Mod. Tamafo E TG N XD+ 4D L FL | M Z° (max) fuerza de torque
C+L+S 32 45 32.5 6.5 142 10 12 22 10 22 30 6Nm
C+L+S 40 53.5 38 6.5 160 12 15 25 10 25 40 6Nm
C+L+S 50 62.5 46.5 9 170 12 15 27 12 27 25 13Nm
C+L+S 63 73 56.5 9 190 16 20 32 12 32 36 13Nm
C+L+S 80 92 72 11 373 16 24 36 12 36 34 15Nm
C+L+S 100 108.5 89 11 401 20 29 41 12 41 38 15Nm

I Basculante macho de 90° Mod. ZC

CETOPRP 107P
Material: aluminio

GL
Suministrado con:
1x soporte macho
EM
+=afadir la carrera <
@ p© ME
[
ch| | N
© % @ [ a9 4
m i i
EA [ 5
TE RA
uL R
Mod. Tamafo ,EB oK ,HB XD+ TE uL EA GL L5 RA EM UR PH BT BR
2C-32 32 11 10 6.6 212 38 51 10 21 1.6 18 26 31 32 8 10
2C-40 40 11 12 6.6 246 41 54 15 24 1.6 22 28 35 36 10 11
2C-50 50 15 12 9 286 50 65 16 33 1.6 30 32 45 45 12 13
2C-63 63 15 16 9 324.5 52 67 16 37 1.6 35 40 50 50 14 15
2C-80 80 18 16 11 373 66 86 20 47 2.5 40 50 60 63 14 15
ZC-100 100 18 20 11 401 76 96 20 55 2.5 50 60 70 71 17 19
Productos para aplicaciones industriales. 1.05.22

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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I Basculante con articulacion Mod. R

Este basculante no cumple con la norma ISO 15552
Material: aluminio

I [l

ACTUACION ELECTRICA 2019

A ©
l
Suministrado con: o
1x basculante de articulacion
N EX
4x tornillos - ©
— A
+ = afiadir la carrera © u © 7
IS
ollel 7 P
\[
IEPLL
E oL
XN +
Mod. Tamafo ,X L DL XN+ MS E EX RP z fuerza de torque
R-41-32 32 10 12 22 212 18 45 14 10.5 4° 6 Nm
R-41-40 40 12 15 25 246 18 53.5 16 12 4° 6Nm
R-41-50 50 12 15 27 286 21 62.5 16 12 4° 13Nm
R-41-63 63 16 20 32 324.5 23 73 21 15 4° 13Nm
R-41-80 80 16 24 36 373 28 92 21 15 4° 15Nm
R-41-100 100 20 29 41 401 30 108.5 25 18 4° 15Nm
I Perno Mod. S
o
Suministrado con:
1x perno (acero inoxidable
L2
303) G
2x Seeger (acero)
L1
L
Mod. Tamafio ,d L L1 L2 L3
S-32 32 10 52 46 a1l 3
S-40 40 12 59 53 1.1 3
S-50 50 12 67 61 ot 3
S-63 63 16 77 71 1.1 3
S-80 80 16 97 91 1.1 3
S-100 100 20 121 111 1.3 5
1.05.23 Productos para aplicaciones industriales.
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ACTUACION ELECTRICA 2019

I Horquilla esférica para vastago Mod. GA

1S0 8139

Material: acero zincado

CILINDROS ELECTROMECANICOS > CILINDROS ELECTROMECANICOS SERIE 6E

AX
Mod. p]CN“”) u EN ER AX CE KK ol z Sw CE
GA-32 10 10,5 14 14 20 43 M10X1,25 15 6,5 17
GA-40 12 12 16 16 22 50 M12X1,25 17,5 6,5 19
GA-50-63 16 15 21 21 28 64 M16X1,5 22 7,5 22
GA-80-100 20 18 25 25 33 77 M20x1,5 27,5 7 30
I Articulacion esferica Mod. GY
Material: zamay acero galvanizado
ol o
Mod. Tamafio KK AX CE E L 11 12 L3 sw swi B ,C D T Z .
GY-32 32 M10X1.25 18 35 10 74 195 6.5 15 17 11 14 28 19 15 15 CE
GY-40 40 M12X1.25 20 40 12 8 21 6.5 17 19 17 19 32 22 175 15 L
GY-50-63 50-63 M16X1.5 27 50 16 112 275 8 23 22 19 22 40 27 22 11
GY-80-100 80-100 M20x1.5 38 63 20 133 31.5 10 25 30 24 27 45 34 275 7.5
I Horquilla Mod. G
1SO 8140
Material: acero galvanizado
CE
3 R MD—
Mod. ECK LE w™ CL ER CE KK B WBl
G-25-32 10 20 10 20 12 40 M10X1.25 26 18
G-40 12 24 12 24 14 48 M12X1.25 32 20
G-50-63 16 32 16 32 19 64 M16X1.5 40 26
G-80-100 20 40 20 40 25 80 M20X1.5 48 34
I Tuerca vastago Mod. U
1S0 4035
I Material: acero galvanizado
@{/
-
SW lm_|
DIMENSIONES
Mod. D m Sw
U-25-32 M10X1.25 6 17
U-40 M12X1.25 7 19
U-50-63 M16X1.5 8 24
U-80-100 M20x1.5 9 30

Productos para aplicaciones industriales.
Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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Automation

I Accesorio autoalineable Mod. GK

Material: acero galvanizado

3 _Lh_ L1
B1
M) TEE
\ kﬁ Jilas
1
| w2/ Swi AX | \sw
w
O
Ll
x
wl
wv
w
o
o
=
T
o
w
=
S Mod. Tamafo KK L L1 L3 L4 A 4D H | Sw Sw1 Sw2 B1 AX z E
E GK-25-32 32 M10x1.25 71.5 35 20 7.5 14 22 32 30 19 12 17 5 22 4 2
o GK-40 40 M12x1.25 75.5 35 24 7.5 14 22 32 30 19 12 19 6 22 4 2
é GK-50-63 50-63 M16x1.5 104 53 32 10 22 32 45 41 27 20 24 8 30 3 2
g GK-80-100 80-100 M20x1.5 119 53 40 10 22 32 45 41 27 20 30 10 37 3 2
=
S
I Placa de acoplamiento Mod. GKF
Material: acero galvanizado
L
lu
0.5_|
— 3
g - (')
7 B - 1 p—
F;E-;, |
= =
L.
Mod. Tamafio KK A B R TF L L1 | 4D ,01 ;D2 Sw E
GKF-25-32 32 M10x1.25 37 60 23 36 22.5 15 6.8 18 11 6.6 15 2
GKF-40 40 M12x1.25 56 60 38 42 22.5 15 9 20 15 9 15 2.5
GKF-50-63 50-63 M16x1.5 80 80 58 58 26.5 15 10.5 25 18 11 22 2.5
GKF-80-100 80-100 M20x1.5 90 90 65 65 32.5 20 13 30.5 20 14 27 2.5

I Covertor ranura del sensor Mod. S-CST-500

Suministrado con tubo de 500 mm

Mod.
S-CST-500

1.05.25 Productos para aplicaciones industriales.
e Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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