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Drives para el control del
accionamiento electrico

ACTUACION ELECTRICA 2019

Serie DRWB

Drives para servomotores,

tamanos con potencia de clase 100, 400, 750, 1000 W

La nueva serie Camozzi DRWB ha sido
disefiada para Controlar el movimiento de
los Actuadores electromecanicos Camozzi
(Serie 5EY Serie 6E).

» Drives completamente
digitales

» Funcion de PLC
programable con el
Software de configuracion
QSet de Camozzi

» Control de velocidad,
posiciony torque (torque
solo para la Serie DRWB)

» 64 posiciones programables
a través del QSet

» Auto-compensacion
de errores

Los servodrives DRWB, compactos y
especialmente optimizados para los
servomotores Camozzi, son totalmente
digitales y estan disponibles en las clases
de potencia de 100, 400, 750, 1000 W.
Equipados con el modo vectorialy la
funcidn de autoseteo y compensacion

de vibraciones, se hacen de manera que
se puedan realizar las modificaciones
facilmente.

Tienen pantalla incorporada alfanumérica
de dos lineas con 4 teclas de control en el
servodrive. Una interfaz digital de pulsos
permite el control de la direccidn, la
posicion, la velocidad y el torque.

Es posible controlar los drives con sefiales
analdgicas.

3.20.01
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Productos para aplicaciones industriales.
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ACTUACION ELECTRICA 2019

CARACTERISTICAS GENERALES

Mod. DRWB-W01-2-D-E-A, DRWB-W04-2-D-E-A, DRWB-W07-2-D-E-A, DRWB-W10-2-D-E-A

DRIVES > DRIVES SERIE DRWB

Potencia

100 W (Mod. DRWB-W01-2-D-E-A)
400 W (Mod. DRWB-W04-2-D-E-A)
750 W (Mod. DRWB-W07-2-D-E-A)

Suministro eléctrico

200 + 240 VAC (+ 10%) monofasico o trifasico
50 + 60 Hz (+ 5%)

Ndmero de fases

1

Corriente maxima

1.5A(Mod. DRWB-W01-2-D-E-A)
4.1 A (Mod. DRWB-WO04-2-D-E-A)
7.5 A (Mod. DRWB-W07-2-D-E-A)

Alimentacion circuito logico

200+ 240 VAC (£ 10 %)
50 + 60 Hz (+ 5 %) monofasico

Corriente maxima circuito ldgico

0.5 Amax.

CORRIENTE DE SALIDA

Corriente continua (efectiva)

0.9 A (Mod. DRWB-W01-2-D-E-A)
2.5 A (Mod. DRWB-W04-2-D-E-A)
5.1 A (Mod. DRWB-W07-2-D-E-A)

Corriente pico (efectiva)

2.7 A(Mod. DRWB-W01-2-D-E-A)
7.5 A (Mod. DRWB-W04-2-D-E-A)
15.3 A (Mod. DRWB-W07-2-D-E-A)

Maxima duracion del pico de corriente

1segundo

Tipo de control

IGBT PWM control vectorial

Frecuencia del muestreo del controlador

Corriente, velocidad y posicion: 15 kHz

Tipo de motores controlados servomotores AC
Estado de LED Rojo: Error
Verde: ok

MODOS DE OPERACION

Interfaz del encoder

Tension de funcionamiento + 5 VDC £ 5 % @400 mA

Interfaz de comunicacion

UsB 2.0

Interfaz 1/0 parametrizable

Entradas digitales [11..19], (optoacoplador de extremo unico)
Salidas digitales [01..04], (optoacoplador)
Salida de freno [CN2_BRK], max. 1 ADC

Feedback

Transductor externo
Umbral de activacién + HV> 370V DC
Umbral de desactivacion + HV< 360 V DC
Tolerancia+5 %

Funciones de monitoreo

Cortocircuito, sobretension (> 390V DC+5 %),
tension minima (< 60V DC);
error de posicidon, error del encoder, supervisacion de fase del motor,
sobretemperatura D2 (IGBT > 90 °C + 1°C), sobretemperatura motor

Autoseteo

con calculo automatico de inercia de masas

VSF (supresion de vibracidn)

01 Hz+200Hz

Otras funciones

Compensacion de friccion,
compensacion de juego de engranajes

Condiciones del ambiente

Temperatura de funcionamiento 0°C + 40°C
(Por encima de 55 ° Cs6lo con aire acondicionado)

Temperatura de almacenamiento -20°C + 65°C
Humedad del aire 20% + 85% (sin condensacion)
Altitud operativa < 1.000 m sobre el nivel del mar
Vibracion 5.88 m/s (10 Hz + 60 Hz)

Clase de proteccion IP20

Productos para aplicaciones industriales.

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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EJEMPLO DE CODIFICACION

DRWB, - | wo1 | - 2 - | b | -] E - | A

DRWB SERIE
Wo1l ww

W04 = 400 W
W07 =750 W

ALIMENTACION:
2=220VAC

COMUNICACION:
D = Digitall/0 y Analdgica

FEEDBACK:
E = Encoder Incremental 13 bit

VERSIONES:
A= estandar

> m Qo N

DRIVES SERIE DRWB

I Drive Mod. DRWB-W01-2-D-E-A

Drive para servomotores Camozzi
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Mod. Potencia Alimentacion Encoder
DRWB-W01-2-D-E-A 100W 230 VAC 13 bit
3.20.03 Productos para aplicaciones industriales.

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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I Drive Mod. DRWB-WO04-2-D-E-A

Drive para servomotores Camozzi

DRIVES > DRIVES SERIE DRWB
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Mod. Potencia Alimentacion Encoder
DRWB-W04-2-D-E-A 400 W 230VAC 13 bit
I Drive Mod. DRWB-W07-2-D-E-Ay Mod. DRWB-W10-2-D-E-A
Drive para servomotores Camozzi
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Mod. Potencia Alimentacion Encoder
DRWB-W07-2-D-E-A 750 W 230VAC 13 bit
DRWB-W10-2-D-E-A 1000w 230 VAC 13 bit

Productos para aplicaciones industriales.
Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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I Cables para servomotores (MTB)
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Mod. Freno Polos L =cable (m)
EC-200421-B300 = 4 3
EC-200421-B500 - 4 5
EC-200421-BA00 = 4 10
EC-210621-B300 6 3
EC-210621-B500 6 5
EC-210621-BA00 6 10
I Cables para servomotores (MTB)
S
N
_ 70.5 L
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Mod. Freno Polos L= cable (m)
EC-3004P1-B300 = 4 3
EC-3004P1-B500 - 4 5
EC-3004P1-BA00 4 10
EC-3106P1-B300 6 3
EC-3106P1-B500 6 5
EC-3106P1-BA00 6 10
3.20.05 Productos para aplicaciones industriales.

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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I Cables para servomotores (MTB)

DRIVES > DRIVES SERIE DRWB
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Mod. Freno Polos L=cable (m)
EC-4704P1-B300 = 4 3
EC-4704P1-B500 - 4 5
EC-4704P1-BA00 = 4 10
I Cables de conexidn encoder para servomotores (MTB)
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Mod. Polos L= cable (m)
EC-220923-B300 9 3
EC-220923-B500 9 5
EC-220923-BA00 9 10
Productos para aplicaciones industriales. 3.20.06
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I Cables de conexidn encoder para servomotores (MTB)

ACTUACION ELECTRICA 2019

Mod. Polos L= cable (m)
EC-3209P3-B300 9 3
EC-3209P3-B500 9 5
EC-3209P3-BA00 9 10
I Cables de conexion encoder para servomotores (MTB)
43.5 L 40.5

Mod. Polos L= cable (m)
EC-4809P3-B300 9 3
EC-4809P3-B500 9 5
EC-4809P3-BA00 9 10

3.20.07
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Productos para aplicaciones industriales.
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I Cables para servomotores (MTB)
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Mod. Polos L= cable (m)
EC-4902P1-B300 2 3
EC-4902P1-B500 2 5
EC-4902P1-BA00 2 10

I Resistencia de freno para motor Brushless (MTB)

2.5 161 2.5
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Mod.
EC-212022 300w
Productos para aplicaciones industriales. 3.20.08
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I Cables para DRWB drive I/0
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Mod. Polos L= cable (m)
G1l4W-1 50 1
Gl4w-3 50 3
G1l4W-5 50 5
I Cable USB a Mini USB Mod. G11W-G13W-2
Para la configuracion hardware de los productos
Camozzi
L
7.8 48.1 N 7.5
%) [l | = n
o o =9 & [[l &
Mod. descripcion conexiones material para la lungitud cable
cubierta externa “L" (m)
G11W-G13W-2 cable blindado negro estandar USB - Mini PVC 2
28 AWG UsB
3.20.09 Productos para aplicaciones industriales.
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Drives para motores paso a paso

DRIVES > DRIVES PARA MOTORES PASO A PASO SERIE DRCS

Automation

Serie DRCS

Drives digitales de talla Ginica con sistema bluetooth y NFC integrado

Los drives Serie DRCS, compactosy
optimizados en un Unico tamafio, hansido
especialmente configurados para todos los
motores paso a paso de tamaiio pequeioy
medio Camozzi.

Son capaces de controlar motores paso a
paso con 2 fases y alimentacion de micro
pasos. Pueden calcular la frecuencia de
resonancia normal de los

motores y optimizar el driving. EL uso de

la técnica de micro pasos (hasta 1/16 de
paso) permite al drive casi replicar una
corriente sinusoidal mientras reduce
considerablemente la resonancia natural
del propio motor.

La disponibilidad de 8 entradas permite la
realizacion de una tabla de 256 comandos,
para cada uno de los cuales es posible
establecer posicion, velocidad, aceleracion
y desaceleracion.

M

Drive digital completo

Funcion de PLC
programable con el
software de configuracidn
QSet de Camozzi

4

M

Feedback por medio de
encoder incremental

Sistema NFCintegrado

4

M

Autocompensacion de errores

M

256 posiciones
programables (control de
velocidad y posicidn)

Configuracion por cable
USB 2.0y configuracion
inalambrica por medio de
Protocolo bluetooth BL-BLE

X

Cada comando puede ser absoluto o
relativo. Ademas, es posible controlar

el driving en frecuencia usando los
comandos de paso y direccion.

La frecuencia define la velocidad,
mientras el nimero de pasos define la
posicion.

Los drives DRCS estan equipados con el
protocolo serial CANopen CiA301y CiA402
mediante los cuales es posible ejecutar
comandos para control de movimiento

y laintegracion de la supervision del
estado del drive. Se puede configurar

el drive con cable (USB 2.0) o conexion
inaldmbrica (seglin las normas Bluetooth;
BL-BLE). Gracias a su innovador sistema
que aprovecha las ventajas Tecnologicas
NFC, es posible extraer datos de
producciony estadisticas sobre el uso del
drive, y son esenciales para el enfoque de
la Industria 4.0.

M

Se puede controlar

en frecuencia (pasovy
direccion), I/ 0 digitales
y Protocolo CANopen

Productos para aplicaciones industriales.
Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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DRIVES > DRIVES PARA MOTORES PASO A PASO SERIE DRCS

DATOS GENERALES

ACTUACION ELECTRICA 2019

TENSION DE ALIMENTACION

Légica 18 +32VDC
Potencia 24 +60VDC
CORRIENTE

Corriente 0.1+5A

Corriente de retencion

Reduccidon automatica de la corriente de retencién con motor en modo de pausa,
esta funcion se puede ajustar segun la corriente de retencion o su retardo

AMBIENTE

Temperatura de funcionamiento 0 + 40°C (hasta 55 ¢ con ventilacion forzada)
Temperatura de almacenamiento -20°C+70°C

Humedad 0+90%

Altitud <1000 metros

Vibracién 1G (10 + 500 Hz)

Proteccion

Sobretension, minimo voltaje, sobre temperatura,
corto circuito o puesta a tierra del motor

Método de control

4 estados PWM 20kHz

Tipo de amplificacion

doble puente h, 4 cuadrantes

Encoder de control de posicion

100 a 5000 impulsos diferentes/ revolucion

1/0 DIGITAL

Sefial de control de entrada

12 opto-aislados 24 V DC

Sefial de control de salida

6 opto-aislados

Control de impulso de entrada

Paso de entraday frecuencia direccion maxima 10 kHz

Sefial de control de salida

Freno electromecanico maxima corriente 1A

INTERFACE DE COMUNICACION

usB UsB 2.0
Bluetooth BLy BLE estandar
RFID con dispositivos NFC
CANopen estandar

Emulacion de micropasos

Alta resolucion mediante micro pasos y una sincronizacion detallada.
Reduccion de oscilaciones y de vibraciones de resonancia

Anti Resonancia

Activacion del sistema de oscilacion para reducir las vibraciones y obtener un movimiento suave,

control de velocidad y una reduccion del tiempo de oscilacion

Estado del led

led verde: listo

Configuracion

Digital con el software de configuracion QSet de Camozzi

Métodos de control

Entradas digitales

77

Frecuencia
CANopen
MEMORIA
Memoria de retencion de datos Flash
Configuracién de memoria de copia de seguridad de datos E2prom
Peso 0.46 kg
3.23.02 Productos para aplicaciones industriales.

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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EJEMPLO DE CODIFICACION

DRCS| -

A05

DRIVES > DRIVES PARA MOTORES PASO A PASO SERIE DRCS

SERIE

DRCS

AO5

A05=7A

TAMARNO DE CORRIENTE MAXIMA

8 SUMINISTRO:
8=48VDC

COMUNICACION:

D =1/0 digital y frecuencia de impulso
C=CANopen, I/0 digitaly frecuencia de impulso

0 = Feedback

VARIANTES:
A= estandar

D
0 FEEDBACK:
A

B = Bluetooth BL-BLE

I Drives Serie DRCS

Para motores paso a paso Camozzi

113.2
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Mod. Corriente maxima Alimentacion Comunicacion Variantes
DRCS-A05-8-D-0-A 7A 24\ DC 24+ 48V DC 1/0 digitaly frecuencia de impulso estandar
DRCS-A05-8-C-0-A 7A 24\ DC 24+ 48V DC CANopen, 1/0 digitaly frecuencua de impulso standard
DRCS-A05-8-D-0-B 7A 24\ DC 24+ 48V DC 1/0 digitaly frecuencia de impulso WLAN BL-BLE
DRCS-A05-8-C-0-B 7A 24V DC 24+ 48V DC CANopen, I/0 digital y frecuencua de impulso WLAN BL-BLE
Productos para aplicaciones industriales. 3.23.03

Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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DRIVES > DRIVES PARA MOTORES PASO A PASO SERIE DRCS

I Cable para drives DRCS con freno

ACTUACION ELECTRICA 2019
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Mod. Motor Freno Polos L= cable (m)
EC-210A22-B300 paso a paso X 6 3
EC-210A22-B500 paso a paso X 6 5
EC-210A22-BA00 paso a paso X 6 10

I Cable para drives DRCS sin freno
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Mod. Motor Freno Polos L=cable (m)
EC-200A22-B300 Paso a paso = 4 3
EC-200A22-B500 Paso a paso - 4 5
EC-200A22-BA00 Paso a paso = 4 10

I Cable para drives DRCS sin freno
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Mod. Motor Freno Polos L= cable (m)
EC-200522-B300 paso a paso - 5 3
EC-200522-B500 paso a paso - 5 5
EC-200522-BA00 paso a paso - 5 10

3.23.04
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I Cable encoder para drives DRCS
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Mod. Motor Freno Polos L= cable (m) >
EC-220A22-B300 paso a paso = 8 3 %
EC-220A22-B500 paso a paso - 8 5 5
EC-220A22-BA00 paso a paso - 8 10 =
=
<
o
I Cable para alimentacion circuito logico drives DRCS it
&
()]
L

S =

Mod. Motor Freno Polos L= cable (m)
EC-140222-A220 = = 2 2

I Cable para fuente de alimentacion drives DRCS
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Mod. Motor Freno Polos L= cable (m)
EC-230422-A200 - - 4 2
Productos para aplicaciones industriales. 3.23.05
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I Cable para CANopen drives DRCS

I
Il
T
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I
14

[Va)

()

[a' 4

[}

w

[a'4

w

wv

o

wv

T

o

<

o

wv

<T

& Mod. Motor Freno Polos L= cable (m)
% EC-050522-A100 2 2 6 1
= EC-050522-A300 - - 6 3
fﬁ EC-050522-A500 - - 6 5
[a'4

T

o

§ I Cable para CANopen drives DRCS

= _‘s.s - - L _ 5.8 [_

T
I
I

Mod. Motor Freno Polos L=cable (m)
EC-0130422-A030 = = 6 0.3

I Resistencia terminal CAN para Drive Serie DRCS

S .

Mod. Motor Freno Polos L=cable (m)
EC-060623 - - 6 R
3.23.06 Productos para aplicaciones industriales.
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I Cable multipolar 25 Pins M

DRIVES > DRIVES PARA MOTORES PASO A PASO SERIE DRCS
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Mod. Motor Freno Polos L = cable (m)
G2W-1 = = 25 1
G2W-3 - - 25 3
I Cable USB a micro USB Mod. G11W-G12W-2
>,
L
48.1 31.3 7.5
H= &8 0
Mod. descripcion conexiones material para la cubierta externa lungitud cable "L" (m)
G11W-G1l2W-2 cable blindado negro USB estandar a micro USB PVC 2
I Escuadra de montaje parariel DIN
DIN EN 50022 (7.5 x 35 mm - espesor 1) qu )
~t|

Suministrado con:
2x placas
2x tornillos M4x6 UNI 5931

Mod.
PCF-E520

@L.5

30.7

49

Productos para aplicaciones industriales.
Condiciones Generales de Venta disponibles en www.camozzi.com.
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