Electrovalvulas estancas VP 1

Valvulas estancas para aceites oleohidraulicos y/o con grasa

Caudal Qpsx = 151/min
Presion de trabajo py,ac = 400 bar

Valvula con bloque de conexion
para conexion de linea

Valvula individual de montaje
sobre placa

1. Descripcion general

Las valvulas VP 1 han sido concebidas como valvulas de asiento conicos estancas y exentas de aceite de fuga, empleandolas
como electrovalvulas estancas de 2/2, 3/2 y 4/2 vias.

La compensacion de presion interna permite una direccion de aceite en ambos sentidos y la maxima presién en todas las
conexiones.

Las piezas interiores mas importantes para el funcionamiento estan templadas y rectificadas, operando ademas sin mantenimiento
alguno en el fluido hidraulico.

Gracias al accionamiento neumatico no se debe temer ninguna interaccion entre los elementos de accionamiento y el fluido
empleado.

Se descarta cualquier posibilidad de que se produzca una resinificacion o adhesion debido a las elevadas temperaturas.

Las valvulas individuales para montaje sobre placa (con funciones de 2/2 y 3/2 vias) comparten el esquema de conexiones y el
tipo de accionamiento con las electrovalvulas de asiento segun el catalogo D 7300 (tamafio 1) y se pueden combinar con sus
placas base y accionamientos.

Las electrovalvulas estancas de 4/2 vias solamente comparten el accionamiento.

El ambito de aplicacién de estas valvulas son los sistemas hidraulicos de lubricacion, utilizando grasa o aceites de alta viscosidad
como fluido hidraulico. Si el sellado es compatible también serian factibles otros liquidos con el mismo margen de viscosidad.

Nota:  Uso en el exterior sujeto a condiciones. Hay que proteger la valvula contra la entrada de humedad.
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2.

Ejemplos de pedido:

Tabla 1: Modelo bésico y tamafo :|

VP 1

Caudal Qax
Presién de trabajo pax = segun

Tabla 2: Esquemas hidraulicos

Versiones disponibles, datos principales

R S

A B A

z

B G

1) s6lo disponible con accionamiento eléctrico

Tabla 3: Tipos de accionamiento

VP1-R -D
VP1-W-3/4-G24
=151/min
— Tabla 4: Placa base opcional (para la conexion directa en linea)
acciona-
miento Ident. | Conexiones | compa- esquemas de accionamiento
A, B, C, P, R | tible con R,S Z G w
(ISO 228/1) | esquema
hidraulico
G W 1) B BOT B 7 B T
o H F H F H
3)2 /8 3/8 R,S,Z G j‘ O FI[So0 1 1150 4]l
AC A RI<—-A 1/2
obdaetta| | [ HU H
= 3/4 3/4 w
Nota: Para los simbolos de conmutacién R, S y Z pueden utilizarse
también los bloques de conexiéon de las valvulas de asiento direc-
cionales tamafo 1 segun D 7300.

eléctrico Modelos Datos principales, esquemas del accionamiento
para otras Enchufe Enchufe cen- | Enchufe cen- véase también posicion 2.2.1 a
tensiones, central tral sin conec- | tral con adap- eléctrico =
véase la pos. tor eléctrico tador y conec- F(q
291 tor eléctrico EoJ
Iméan G12 A12 N 12 Uy=12VDC
estandar G 24 A24 N 24 Uy =24V DC hidraulico  neumatico
Pmax = 250 bar[ WG 110 2) --- --- Uy = 110V AC, 50/60 Hz (98V DC) 2)

WG 230 2) --- -—- Uy =230V AC, 50/60 Hz (205V DC) ?) i a i a

Con conector | Sin conector | Con enchufe J.:L J.:L

eléctrico eléctrico de diodos

luminiscentes mecanico

Iman con GM 12 XM 12 LM 12 Un=12VDC rodillo espiga palpadora|
bobina de GM 24 XM 24 LM 24 Uy =24V DC
inversion WGM 110 1) | XM 98 --- Uy = 110V AC, 50/60 Hz (98V DC) 2) ﬁ a 'D a
Pmax =400 bar | WGM 230 1) | XM 205 --- Uy = 230V AC, 50/60 Hz (205V DC) ?) ] 1 R 1

Versién antideflagrante

manual
Pmax = 250 bar| G 24 EX Uy =24V DC palanca pomo giratorio
hidraulico | H Prmax = 400 bar Presionde Py min = 12 bar palpadora
pilotaje: Pst max = 700 bar \’D‘G EI
neumatico | P Pmax = 400 bar Presionde  pgimin = 4 bar J,———L I_ _|
pilotaje: Pst max = 15 bar EJ
mecanico K Pmax = 400 bar Fuerza de accionamiento: 25...28 N
(rodillo) 2) Bobina de corriente continua
mecanico T Pmax = 400 bar Fuerza de accionamiento: 51 ...57 N (98V DC, 205V DC) con recti-
(espiga palpadora) f|cadc’>r d(_-) puente en el conec-
+ tor eléctrico

manual | F Prmax = 400 bar Fuerza de accionamiento: 25 ...28 N
(palanca palpadora)
manual | D Prmax = 400 bar Par de accionamiento: 63 Ncm
(pomo giratorio)
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2.1

Otros parametros

Parametros generales e hidraulicos

Denominacion
Disefio
Fijacion y conexion

Posicién de montaje
Direccion del aceite
Solapamiento

Presion de trabajo
Capacidad estatica

Masa (peso) aprox. kg

Caudal

Fluido hidraulico

Temperatura

Curvas caracteristicas Ap-Q
(valores orientativos)

Viscosidad del aceite durante las

mediciones aprox. 60 mm2/s

Electrovalvulas estancas de 2/2, 3/2 y 4/2 vias
Valvula de asiento cénico

Montaje sobre placa base y bloque opcional, véase los esquemas y dimensiones
posicion 3.1 6 3.3

opcional, preferentemente vertical con elemento de accionamiento hacia arriba
opcional segun esquema hidraulico de tabla 2

negativo, es decir, al conmutar de la posicion 0 a la posicién a y viceversa, el cambio de un
simbolo hidraulico al otro es gradual, mientras que en las electrovalulvas estancas de 3/2 vias
estan unidos todos los pasos

Pmax = 400 bar, todas las conexiones se pueden someter a la maxima presion de trabajo
aprox. 2 X Pmax. valido para la valvula en posicion de reposo

Valvula basica completa con accionamiento: Placas base:

Tipo de elec- [hidrau-|neu- |mecanico manual

accionamiento trico |lico matico |fin carrea| espiga | palanca | pomo Modelo 1/4 =0,5
palpad. |palpad. | palpad. | giratorio 3/8 =0,5

Esque- R, S,Z]07 | 05 |04 [04 |04 |04 |04 ;ﬁ f]’g

mas 10|08 |07 |07 |07 |07 |07 ’

hidrauli-

cos W 1,0 | --- - - - - -

Qnax = 15 I/min, observar la relacién de superficies en los consumidores de doble efecto
(cilindros diferenciales), es decir, es posible que el retorno sea superior a la alimentacion.
Aceite hidraulico segun DIN 51524, partes 1 - 3: ISO VG 10 hasta 68 segun DIN 51519.
Limites de viscosidad min. aprox. 4, max. aprox. 800 mm2/s;

servicio 6ptimo aprox. 10 ... 200 mm2/s.

También apropiado para fluidos hidraulicos biodegradables del tipo HEPG (polialquilenglicol) y
HEES (éster sintético) a temperaturas de servicio de hasta aprox. +70°C.

Grasas lubricantes de las clases NLGI 000 ... 2 segun la norma DIN 51818 basadas en aceite
mineral y aceite sintético a temperaturas de servicio de hasta aprox. +70°C.

Ambiente: aprox. -40 ... +80°C; Aceite: -25 ... +80°C; prestar atencién al margen de viscosidad.

Permitida una temperatura inicial de hasta -40°C (prestar atencién a las viscosidades de salida)
cuando la temperatura final constante en el servicio subsiguiente es superior en al menos 20K.

Fluidos hidraulicos biodegradables: Observar los datos del fabricante. Teniendo en cuenta una
compatibilidad del sellado no superior a +70°C.
Ténganse en cuenta las limitaciones con imanes antideflagrantes!

Identicativos Ry S Identicativo Z

h / ” 7
- Sl /4
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W
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10 20 30 0 10 20 30
Caudal Q (I/min) Caudal Q (I/min)

Pérdida de carga Ap (bar)
N
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o
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Identicativo G Identicativo W
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2.2 Tipos de accionamiento
2.2.1 Accionamiento eléctrico (de serie)
Las bobinas han sido concebidas y testadas segun la DIN VDE 0580.
Modelos G12 G24 GM12 |GM24 | G24EX|WG110 |[WGM 1107 |WG 230 |WGM 2301)
A12 A24 XM12 | XM24 | --- --- --- ---
N 12 N 24 LM12 [LM24 | --- --- --- ---
L12 L24
Tension nominal Uy V) 12V DC |24V DC | 12VDC | 24V DC | 24V DC | 110V DC|110V AC 230V AC | 230V AC
(50/60 Hz) (50/60 Hz)
Potencia nominal Pn (W) 20 20 26,2 26 23 28,6 20 30,2 20
Corriente In (A) 1,7 0,83 2,2 1,1 0,9 0,2 0,2 0,1 0,1
Nota: Los datos eléctricos para las bobinas G y WG son valores orientativos (maximos) y pueden

variar ligeramente en funcion de la marca.

Conectores y
esquemas eléctricos

Conector eléctrico central
MSD 1(G..)

Adaptador + conector eléctrico A
MSD 1-MSD 3 + MSD 4-209 P10

Tension continua Tension alterna

Ident. G... Ident. WG..

1- 2+ l/-é-

Vista de la
bobina

Los conectores eléctricos indicados se
incluyen de serie en la denominacién
para pedir las valvulas.

Véase otros conectores eléctricos, por

! ) 1 ot ejemplo, con diodo auténomo, circuitos
l—_‘_ <ot () economizadores o LEDs en el catalogo

2~ PE

Tipo de conmutacion
(valor orientativo)

con: aprox. 100 ms, descon.: 50 ms (G..) y 125 ms (WG..)

Conmutaciones/hora

aprox. 2000, aprox. con misma distribucion

Tipo de G..,A.,N.,L.: | IP 54 segun IEC 60529 (conector montado seguin la normativa vigente)
proteccion GM.., XM.., LM..:| |P 65 seguin IEC 60529 (conector montado segtin la normativa vigente)
G..EX:

IP 67 segun IEC 60529 en caso de bobina antideflagrante

Tipo de material aislant

F

Temperatura de contacto

aprox. 98°C, con una temperatura ambiente de 20°C

Energia de desconexion

0,24 Ws (valor maximo orientativo + aprox. 10% segun mediciones con Uy y 20°C)

Tiempo de conexion relativo

100% ED (sellado en la bobina), pero observar el tiempo de la conexion de servicio.

Tiempo de conexién relativo
durante el servicio (marcado ED
del 100% en la bobina)

Ml

tein —+—= Tiempo

T (Ciclo)

-

Tiempo de conexion relativo

t.
tr=$-1oo (%ED)

Carcasa

Nota:

En caso de conexiones por
bloques solamente se permite
el aprovechamiento con max.
40% ED, ademas se debe evitar
accionar simultdneamente dos
bobinas contiguas.

1) sélo con adaptador, véase
pos. 2, tabla 2

ijLas curvas que aparecen a la izquierda
rigen para valvula individual auténomal!
Procurar que siempre haya ranuras de
ventilacion al montarlas en cajas de dis-
tribucion.
0. \ En caso de conexiones por bloques y
60\\ temperaturas_ambigr?t’e superiores a 40°C,
40 concebir la disposicion de modo que las
vélvulas contiguas no estén conectadas
al mismo tiempo durante mucho tiempo.

80 ‘

70 2

N
2%
60 /5.

50

30

Temp. ambiente . ¥ (°C)

T
20 30 40 50 60 70 80 90 100

Tiempo de conexion relativa %ED-5 min }-»Servicio permanente

Datos eléctricos para bobina antideflagrante
ATEX-Certificado de conformidad TUV-A-03 ATEX 0017 X

Clasificacion &N2GExdIB+H2T4
& 112 D ExmbD 21 T135°C

Tiempo de conexién 100% ED

Tipo de proteccién IP 67 (IEC 60529)
Tension nominal Uy 24V DC
Potencia en frio Py 28 W
Condiciones de uso:

Temperatura ambiente -35 ... +40°C
méx. temperatura media +70°C
Proteccion eléctrica contra

sobrecarga (segun IEC 127) Iy <1,6-A-T

Proteccion superficial Carcasa galvanizada

Bobina y camara de conexién sellados
3x0,5 mm?2

3 m, opcional 10 m,

(cable OLFLEX-440P ® fab. LAPP, D-70565 Stuttgart)

Atencioén: Proteger debidamente contra la accién directa de los rayos solares
Tener en cuenta las instrucciones de uso B 03/2004 y B ATEX!
Ejecucion eléctrica y comprobacién segun EN 60079-0, VDE 0170-1 VDE 0170-5

Conexién eléctrica
Longitud del cable
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Tensiones especiales

Las tensiones de las bobinas que figuran en la tabla siguiente estan disponibles como versién especial junto con los modelos de
serie especificados en la pagina 2.
Ejemplos: VP1-R-G48

VP1-Z-X110

VP 1-W-WG 200

Las potencias nominales indicadas son valores orientativos, que pueden variar ligeramente segun la tension y el fabricante de la
bobina.
La corriente en frio equivale a l,g = P\/Uy (véase ejemplos)

Tensién especificada Indicaciones para el dimensionado
Tensién continua (DC):

DC AC Model

AUy V) 50/60 Hz anct’i—e © La tension indicada (dimensionado de la

=N deflagante bobina) debe coincidir con la tensién de

P~20W |P~265W|P~20W |P~28W P~23W alimentacion realmente existente (no alcanzar
’ el valor minimo implica una reduccién de la

G 12 GM 12 fuerza y sobrepasar el valor maximo ocasiona

G24 GM 24 WG 24 WGM 24 G 24 EX un calentamiento inadmisible de la bobina,

1 - [)

G36 GM36 | WG42 | WGM 42 tolerancia + 5 -10%).

G42 GM 42 WG 48 WGM 48 Tension alterna (AC):

G 48 GM 48 La tensién indicada debe coincidir con la

G 80 GM 80 tensiéon de alimentacion realmente existen-

te (50/60 Hz). Mediante un conector rectifi-

G 98 GM 98 WG 110 WGM 110 cador resulta una tensién bobina de aprox.

G110 GM 110 0,9 Upg-2 V.

G125 Las respectivas bobinas de corriente continua

G 185 WG 200 utilizadas figuran en la tabla (p. ej., a 110V AC

G205 | GM205 | WG230 | WGM 230 50 Hz bobina con Uy = 98V DC).

G 220 GM 230

2.2.2 Otros tipos de accionamiento

Hidraulico (Modelo H) El elemento de accionamiento es un pistdn de pilotaje de simple efecto con recuperacién por muelle.
La posicion de conmutacion a se adopta al alcanzar la presion de pilotaje. En caso de alivio de la
presién de pilotaje, la valvula vuelve automaticamente a la posicion de salida 0.
El piston de pilotaje es hermético y esta exento de fugas.

Fluido de presién Aceite
Presion de pilotaje max = 700 bar
min = 12 bar
Volumen de presién 0,4 cm3
Temperatura -40 ... +80°C (ambiente y fluido de presién)
Neumatico (Modelo P) El elemento de accionamiento es un piston de pilotaje de simple efecto con recuperacién por muelle.

La posicion de conmutacion a se adopta al alcanzar la presion de pilotaje. En caso de alivio de la
presién de pilotaje, la valvula vuelve automaticamente a la posicion de salida 0.
El piston de pilotaje es hermético y esta exento fugas.

Fluido de presién Aire comprimido lubricado vy filtrado
Presion de pilotaje max =15 bar
min = 4 bar
Volumen de presiéon 1,0cm3
Temperatura -20 ... +70°C (ambiente y fluido de presion)
Mecanico (Modelos Ky T) El elemento de accionamiento es un fin de carrera con recuperaciéon por muelle, que se utiliza

directamente para el accionamiento que se desplaza en sentido vertical y horizontal a través
de la palanca con rodillo. La véalvula se encuentra en la posicién de conmutacién a cuando el
elemento de accionamiento estd oprimido en la zona de la carrera de accionamiento (véase
esquema de medidas, posicién 3.2).

Fuerza de conmutacion =25 ... 28 N (modelo K)
=51...57 N(modelo T)
Recorridos de conmutacién  véase los esquemas de medidas, posicién 3.2

Manual (Modelo F) El elemento de accionamiento es una fin de carrera que actla sobre una espiga dotada de un
resorte de recuperacion. La posicion de conmutacion a se mantiene mientras se pulse la palanca
palpadora.

Fuerza de conmutacion =25...28 N
Recorridos de conmutacion  véase los esquemas de medidas, posicion 3.2

(Modelo D) Elemento de accionamiento con posicién de trinquete. Posicion de conmutacion a 6 0 al seguir
girando en torno a 90°, sentido de giro opcional.
Par de conmutacion =63 Ncm
Recorrido de conmutacién  véase los esquemas de medidas, posicion 3.2
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3. Dimensiones generales

Todas las medidas se indican en mm. Se reserva el derecho a introducir modificaciones.

3.1 Valvula (representacién con accionamiento de bobina)

Esquemas
hidraulicosRyS —— |=—

&K o -
o @A Esquemas hidraulicos G Esquemas hidraulicos W
T OB
? & @ o 40 10
30 27 = —
Esquemas 14 dg 16l E«
hidraulicos Z T |
TEYG 1 | & Ar®
T 1 Ples SN 1w X @5 |5
0 © @A ©| 0 ol 5| w NG IS B — 0 @A g
< T N | M - D M| <+ 0 - S M|
BAYC - e f QP ||
& /A8 I Nz
I Y TN f B g
b e o Ye 9 " 1©
_ |- __H.25 122 |
40 |10 35 110 30

I o
ERHT==S i i
== 1
]| | -
% | 25|| 29V % S
() : o o3
o ! o ©
© [ © ~
2 I Conector S < o
™| & o M
N
o A 5 Jany o pan
3 \ ES— K
25,5 ? 6 5,5
M6
Estanqueidad de las conexiones:
Acci iento d . | ModeloR, Sy Z: A,ByC = junta térica 6,07x1,78 NBR 90 Sh
ccionamiento de emergencia manua Modelo G: A,B,CyD =juntatérica 8,73x1,78 NBR 90 Sh
Oprimiendo  la * Modelo W: A, B,RyP =juntatérica 6,07x1,78 NBR 90 Sh

espiga que entra
por debajo de la
caperuza de go-
ma, max. fuerza
de accionamiento
80 (N)

Version con bobina de inversion Bobina antideflagrante

Jiiy i

_W .'
1] -
837 S j '
3 2 ) |
¢| 372) o ' m 37 1) Esta medida depende de la marca 'y
1] @ puede aumentar hasta 40 mm segun
) H la norma DIN EN 175 301-803 A

2) con esquema hidraulico ,W*

7

._‘
-
|
]
._|
L___
aprox. 84
I

L
L

297 30 54.5
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3.2 Otros tipos de accionamiento

Modelo H Modelo P Modelo T
Posicion en los esquemas hidraulicos R, S, Z

$39 839

839
1o G1/4 1 G1/4 918 Posicién para los
‘ ‘ < 312 esquemas hidrau-
SW27<: H# ﬁt £ licos G, W
(<o) <o}
M M
T } T 1
| | | |
E*‘*ELJ E*‘*mﬁ‘J No utilizar

como tope!

Curva de conmutacién para palanca con rodillo
—— = Dircién de aproximacion =~ —=—

75 T

A2 220

Modelo K

Posicion en los esquemas hidraulicos R, S, Z Posicion en los esquemas hidraulicos Gy W

So
2 839
o8
42 &g g 21
Ol H
?25 3 S o 8 A—WZ_-*
l Le) A —
— M
€ 4%* - \
= } o
44' _ o I ‘ I
[ TTT T ‘
g ) M
| |

‘ ] No utilizar

Ei\imp como tope! b ——

Modelo F
Posicion en los esquemas hidraulicos R, S, Z Posicion en los esquemas hidraulicos Gy W
$39
34,5 o 21 2,5 I«
¥e)
EX | .
'e]
5 P \
2 ™
< / I;I Nllﬂw ——
[:I_] [_ij Lﬁljj - —
‘ | \‘ No utilizar ‘[I]‘* *D]‘ | :LH‘ } FTLE * jﬁﬁ]‘
como tope!
g - o
Modelo D
43 Posicion de
conmutacion 0 o
P Posicion
= - | de conmu-
tacion a
| \‘
\ \
4
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3.3

Placas base

Modelo VP 1- R(S) - 1/4

Modelo VP 1- G - 1/4

Modelo VP 1- W - 3/4

VP 1- R(S) - 3/8 VP1-G-3/8
VP 1-R(S) - 1/2
a | S M6, 10 prof. 9 82
&1 A% g T T LT |7 10,5 R 1ol
| = i 4éF — pasante | N
® 2 2 IR
5 c
B NS
S5 | & TW@T%‘W‘ S {}8
an
15 o | |
M6, 10 prof. S R S g .'_ - : .'_ 4 :
49 i |Bi LY
60 29
79
Modelo VP 1-Z - 1/4 100
VP1-Z-3/8
VP1-Z-1/2
— | T b=
50 H 'jj_ﬁﬁ:tq j
a 50 |
+ | P
- 5 L ﬂ 5 Ly | B -
A B
o| . BE @ .
LS s ©
?\\B L4 © R P ,(:l
at %
] | 30 M®6, 10 prof.
T | —T
\ \
M e | |
\ |
aNT !
T
} Ld
Modelo Conexiones
A B,C P,R
I1ISO 228/1 H |B |a |a1 |a2 I K
VP1-R(S, 2)-1/4 G1/4 30 |45 |29 |21 |20 |10 |5
VP1-R(S, 2)-3/8 G 3/8 30 |45 |27 |23 |18 |10 |5
VP1-R(S)-1/2 G1/2 45 |50 (25 [25 | -- [10 |5
VP1-Z-1/2 G1/2 45 |50 (20 (20 (25 |5 --
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